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Zie ook uitgebreidere standaard manual

Elektrische aansluitingen

Voorinstelling

Autom. modus Selecteren Selecteren Funct./parameter Terug select. Terug autom.

Bedieningstoets   
rood (Functie)
zwart (Waarde) 

A:  Autom. modus
t:  Test actief

a Radar 
 uitgang ON
b AIR 
 uitgang ON

Beide toetsen kort 
indrukken

Toets rood: 
omschakelen

Toets zwart: 
selecteren

Toets rood:  

parameter 

selecteren

Toets zwart:  

waarde van de 

parameter selecteren

Beide toetsen 
indrukken

Beide toetsen 
indrukken

Schakelt naar automa-
tische mode (A) 
automatisch na 1 
minuut

Algemeen

a
TOETSBEDIENING1 BESCHRIJVING

LCD

Veldgrootte 1 1 – 5
1

a = kleinste radarveld, b .......,  c* = middelste radarveld,  d ......,  e = grootste radarveld

Richtingsherkenning 2 1 – 2
1 a   = in beide richtingen 

b* = Vooruit

Dwarsverkeeroptimalisatie CTO 
(Cross T Optimisation)

4 1 – 2
1 a* = uit 

b   = aan (alleen bij smal veld aanbevolen)

6 1 – 2
1 a* = Filter uit

b  

Radaruitgang
   

7 1 – 2
1 a* = actief 

b   = passief

De Slow Motion Detectie is een fabrieksinstelling. De SMD herkend langzaam verkeer na dat de sensor is ingeschakeld.

AIR-functies 
b

TOETSBEDIENING1 BESCHRIJVING

Functie Waarde LCD

Gevoeligheid instellen 1 1 – 5
2 a  

b d 
c e 

Aanleertijd instellen 2 1 – 5
2

a = 10 s   b c = 60 s    d = 180 s    e = 15 min

AIR-uitgang contactlogica
   

1 – 4

2 a = actief (NO)
     geen detectie
     contact open

b* = passiv (NC)
  geen detectie
  contact gesloten

Serie connectie
Instelling

a Slave c
b Slave d

Bedrading: See series connection
diagram: http://www.bircher.com/en/
bire-nederland.htm

AIR-uitgang 4 1 – 2
2

a* = aan
b   = uit (AIR schakelt automatisch weer aan na 15 minuten)

Algemene functies  
a b

TOETSBEDIENING1 BESCHRIJVING

Functie Waarde LCD

Reset +
beide toetsen 8s 

indrukken
Nieuw initialiseren en inleren ondergrond

Voorinstelling (Na een voorinstelling 
-

modus een reset verricht) 
1

1 – 8
Waarde 1 sec. 

indrukken
om voorinstellingen 

te selecteren

1 2 a = Standaardwaarden, b = Stoep, c = Bejaardentehuis, d = Windvang, 
e = Hoge deur, f = Smalle deur,  g = Brede deur, 
h 

Voor alle ingestelde 
waarden wordt de 
parameter 0 weergegeven

activeren/niet activeren
2 1 – 2

1 2
a   = geactiveerd (AIR en Radar activeren de Radar output)
b* = niet geactiveerd

AIR-frequentie  (bij overlappende 
AIR-velden volgorde v.d. adressering in 
acht nemen:  oneven getal 1  even 
getal 2 

1 – 6
21

a* = Frequentie 1  c e = Frequentie 5
b   = Frequentie 2   d = Frequentie 4  f = Frequentie 6

Bij overlappende AIR-velden volgorde v.d. adressering in acht nemen:  oneven getal  a  even getal b  oneven getal c
1

Standaard Stoep Bejaardentehuis Windvang Hoge deur Smalle deur Brede deur

2 4 2 5

Field geometry 2 breed smal breed breed breed smal breed breed

Dwarsverkeeroptimalisatie 1 2 1 1 1 1 1 1
2 Field geometry kan door handmatig omdraaien van de radar module (zie onderstaand).
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1 wit
wit

2 bruin bruin

groen

4 geel

5 grijs grijs

geel

7 blauw
blauw

8 rood
rood

Radaruitgang

Test

Besturing

Radar

Test

AIRAIR-uitgang
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Initialisatie

VOORDAT u de stroomvoorziening inschakelt, moet u alle voorwerpen uit de deurzone ver-

-

ling mogelijk is.

Door het afwisselende knipperen wordt aangegeven dat de initialisatie (aanleren) van de sensor 

Fijne mechanische afstelling

Instellingen van de neighoek via de 

verstelschroef:   

Neighoek: – 5° ...  +7°  traploos

Handmatige instelling van 

de neighoek

0° ... +90° in 5° stappen

Handmatige instelling van  

de zwenkhoek 

–  20° ... +20° in 5° stappen

Breed radarveld      90° draaien               Smal radarveld

min. = 0.5 m x 0.25 m (BxD)

max. = 4 m x 2 m (BxD)
min. = 0.16 m x 0.8 m (BxD) 

max. = 2 m x 4 m  (BxD)

A, D afdekken A, C, D afdekken C, D afdekken A, B, D afdekken A, B afdekken

V
el

dg
ro

ot
te

: 1
 x

 0
.2

 m

V
el

dg
ro

ot
te

: 0
.5

 x
 0

.2
 m

V
el

dg
ro

ot
te

: 1
.2

 x
 0

.2
 m

V
el

dg
ro

ot
te

: 0
.5

 x
 0

.2
 m

V
el

dg
ro

ot
te

: 1
.2

 x
 0

.2
 m

1. Schuiven

2. Drukken & klik!

Veldbreedte:

bij 2.2 m
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